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RUNDLAUF / PLANLAUF

Mit dem Modul ,Rundlauf/Planlauf® ist
es maoglich, die Ovalitat und Exzentrizi-
tdt, sowie mdglich vorhandene Seiten-
schldge von Schienenfahrzeugrédern zu
vermessen.

Fiir die Messung wird der Sensor einfach
auf einem Stativ vor dem zu vermes-
senden Rad montiert und ein Triggerkeil
magnetisch am Rad befestigt.

TECHNISCHE DATEN

Messgrofien:

 Planlauf - PL

e Rundlauf — RL

e Durchmesserdifferenz — DD
e Polygonbildung — P1-P20

Systemvoraussetzungen:
CW40 - Calipri-Wheel

Genauigkeit: < +/- 20 um

Wiederholgenauigkeit: < +/- 10 um

nextSENSE

Eine spezielle Verkabelung oder ein
Drehgeber ist nicht erforderlich. Fiir eine
winkelgetreue Zuordnung der Messdaten
wird das Rad mit gleichbleibender Ge-
schwindigkeit gedreht.

Sind nur Maximalwerte von Rundlauf und
Planlauf erforderlich, reicht es, das Rad
mit der Hand anzudrehen.

Messdauer:
ca. 30s

Messbereich:
Fiir alle gédngigen Schienenfahrzeugréader

CALIPRIP
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Durch die automatische Kombination
der beim Rad gegeniiberliegenden Mes-
sdaten werden Durchmesserdnderungen
bestimmt.

Eine zusédtzliche Spektraldarstellung der
Daten erlaubt tiefergehende Analysen
wie z.B. die Erkennung von Polygonbil-
dungen des Rades.
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Lieferumfang:

 Softwaremodul — bei der Auslieferung
bereits am CW40 — Calipri installiert

* Triggerkeil K1

e Stativ (optional erhdltlich)

Bestellinformation:
CWMO008 — Rundlauf / Planlauf



